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整合高解析度回饋系統，具備高動態反應、高扭力輸出以及高精度定位的能力，
可應用於需精準定位的工業需求。

外轉式平台
搭配絕對式回饋系統
高動態、高扭力以及高精度
扭力瞬間最高可達12~300Nm，滿足各種應用需求

外型最為輕巧，使用高解析度回饋系統，具備高動態反應、高扭力輸出以及高精度定
位的能力，適用於推力不大但須精準定位的工業需求。

外轉式平台
低安裝高度，節省安裝空間
搭配絕對式回饋系統
高動態、高扭力以及高精度
扭力瞬間最高可達4.2~39.6 Nm，滿足各種應用需求

DMN 7 1 - B 0 S N 0 0 - S 0 - 1 S S - 0 - 0
馬達規格 機械規格

系列代碼
DMN : 薄型馬達

尺寸代碼
7 : 外徑Φ180mm
9 : 外徑Φ230mm

轉子高度代碼
1 : 10mm
3 : 30mm

編碼器代碼
B : 20 bits (絕對式)

霍爾感測器代碼
0 : 無使用

設計順序代碼

機械煞車代碼
0 : 無使用 (標準型)

接頭型式代碼
S : 標準型

出線長度代碼
1 : 0.3m (絕對式編碼器)

軸/徑向偏擺代碼
S : 30um (標準型)

P : 5um

絕對精度補償代碼
0 : 無使用

定位銷孔代碼
S : 標準型(依圖面定義)

繞線代碼
S : 標準型

溫度感測器代碼
N : 無使用

IP防護代碼
0 : IP40

設計功能碼

DMY 6 3 - B 0 S N 0 0 - S 0 - 1 S S - 0 - 0
馬達規格 機械規格

系列代碼
DMY : 外轉式馬達

尺寸代碼
6 : 外徑Φ170mm
A : 外徑Φ270mm

轉子高度代碼
3 : 30mm
4 : 40mm
5 : 50mm
8 : 80mm
A : 100mm

編碼器代碼
B : 20 bits (絕對式)

霍爾感測器代碼
0 : 無使用

設計順序代碼

機械煞車代碼
0 : 無使用 (標準型)

接頭型式代碼
S : 標準型

出線長度代碼
1 : 0.3m (絕對式編碼器)

軸/徑向偏擺代碼
S : 30um (標準型)

P : 5um

絕對精度補償代碼
0 : 無使用

定位銷孔代碼
S : 標準型(依圖面定義)

繞線代碼
S : 標準型

溫度感測器代碼
N : 無使用

IP防護代碼
0 : IP40

設計功能碼



產品規格

DMY6 系列

符號 單位 DMYA3-B0 DMYA5-B0 DMYAA-B0
連續轉矩 Tc Nm 25 50 100
連續電流 Ic Arms 2.2 2.2 4.4
瞬間轉矩(1s) Tp Nm 75 150 300
瞬間電流(1s) Ip Arms 6.6 6.6 13.2
轉矩常數 Kt Nm/Arms 11.4 22.5 22.5
時間常數 Te ms 11.3 12.8 13.3
線間電阻(線圈溫度25℃) R25 Ω 8.6 13.3 5.8
線間電感 L mH 97 170 77
極數 2p 22 22 22
反電動勢常數(線間) Kv Vrms/(rad/s) 6.6 13 13
馬達常數(線圈溫度25℃) Km Nm/√W

_
3.2 5 7.6

熱阻 Rth K/W 1.2 0.8 0.4
最大操作電壓 VDC 500(6001))
轉子慣性矩 J kgm2 0.254 0.32 0.44
馬達質量 Mm kg 45 54 71
最大軸向荷重 Fa N 8000 8000 8000
最大力矩荷重 M Nm 240 240 240
最高轉速 rpm 200 100 100
解析度 p/rev 1048576
重現精度 arc-sec ±5
精度 arc-sec ±25
軸向偏擺 Ra mm 0.03(0.0051))
徑向偏擺 Rr mm 0.03(0.0051))
高度 H mm 120 145 200
底座高度 Hb mm 31

註：   1) 選配
  *除了尺寸規格外，其餘規格有±10%的誤差範圍

DMYA系列

註：   1) 選配
  *除了尺寸規格外，其餘規格有±10%的誤差範圍

符號 單位 DMY63-B0 DMY65-B0 DMY68-B0
連續轉矩 Tc Nm 8 16 24
連續電流 Ic Arms 3.8 3.8 3.8
瞬間轉矩(1s) Tp Nm 24 48 72
瞬間電流(1s) Ip Arms 12 12 12
轉矩常數 Kt Nm/Arms 2.13 4.26 6.39
時間常數 Te ms 5.7 6.3 6.5
線間電阻(線圈溫度25℃) R25 Ω 2 3.1 4.38
線間電感 L mH 11.4 19.4 28.26
極數 2p 16 16 16
反電動勢常數(線間) Kv Vrms/(rad/s) 1.2 2.5 3.7
馬達常數(線圈溫度25℃) Km Nm/√W

_
1.2 2 2.5

熱阻 Rth K/W 1.7 1.1 0.8
最大操作電壓 VDC 500(6001))
轉子慣性矩 J kgm2 0.019 0.026 0.033
馬達質量 Mm kg 7.7 10.7 14.7
最大軸向荷重 Fa N 3700 3700 3700
最大力矩荷重 M Nm 60 60 60
最高轉速 rpm 500 500 400
解析度 p/rev 1048576
重現精度 arc-sec ±5
精度 arc-sec ±25
軸向偏擺 Ra mm 0.03(0.0051))
徑向偏擺 Rr mm 0.03(0.0051))
高度 H mm 109.5 134.5 159.5

DMY6系列

DMYA 系列 DMN71 系列 DMN93 系列
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註： 1) 選配
 *除了尺寸規格外，其餘規格有±10%的誤差範圍

符號 單位 DMN71G-B0SN00
連續轉矩 Tc Nm 3.7
連續電流 Ic Arms 3.4
瞬間轉矩(1s) Tp Nm 11.1
瞬間電流(1s) Ip Arms 10.2
轉矩常數 Kt Nm/Arms 1.09
時間常數 Te ms 3.5
線間電阻(線圈溫度25℃) R25 Ω 2.55
線間電感 L mH 9.02
極數 2p 16
反電動勢常數(線間) Kv Vrms/(rad/s) 0.63
馬達常數(線圈溫度25℃) Km Nm/√W

_
0.6

熱阻 Rth K/W 1.95
最大操作電壓 VDC 500(6001))
轉子慣性矩 J kgm2 0.008
馬達質量 Mm kg 3.5
最大軸向荷重 Fa N 1000
最大力矩荷重 M Nm 50
最高轉速 rpm 600
解析度 p/rev 1048576
重現精度 arc-sec ±5
精度 arc-sec ±30
軸向偏擺 Ra mm 0.03(0.0051))
徑向偏擺 Rr mm 0.03(0.0051))
馬達尺寸 WxLxH mm 160x160x50

註： 1) 選配
 *除了尺寸規格外，其餘規格有±10%的誤差範圍

符號 單位 DMN93G-B0SN00
連續轉矩 Tc Nm 13.2
連續電流 Ic Arms 3.4
瞬間轉矩(1s) Tp Nm 39.6
瞬間電流(1s) Ip Arms 10.2
轉矩常數 Kt Nm/Arms 3.9
時間常數 Te ms 5.4
線間電阻(線圈溫度25℃) R25 Ω 4.3
線間電感 L mH 23.2
極數 2p 22
反電動勢常數(線間) Kv Vrms/(rad/s) 2.25
馬達常數(線圈溫度25℃) Km Nm/√W

_
1.5

熱阻 Rth K/W 1.01
最大操作電壓 VDC 500(6001))
轉子慣性矩 J kgm2 0.012
馬達質量 Mm kg 7.5
最大軸向荷重 Fa N 1000
最大力矩荷重 M Nm 50
最高轉速 rpm 500
解析度 p/rev 1048576
重現精度 arc-sec ±5
精度 arc-sec ±25
軸向偏擺 Ra mm 0.03(0.0051))
徑向偏擺 Rr mm 0.03(0.0051))
馬達尺寸 WxLxH mm 212x212x55


